STANDZIOJO KUNO KINEMATIKA

Kaip ir materialiojo tasko atveju, standZiojo ktino kinematikos pirmajame uZdavinyje
nustatomas kiino judéjimo désnis, t. y. laiko funkcijos, rodancios kiino padéti bet kuriuo laiko
momentu. Antrajame kinematikos uZdavinyje, remiantis judéjimo désniu, nustatomos kiino ir bet
kurio jo taSko kinematinés charakteristikos — judéjimo greitis ir pagreitis.

Atsizvelgiant { kiino jud¢jima, parenkami kiino padéti erdv¢je apibréZiantys parametrai.

Slenkamasis kiino judéjimas

Slenkamuoju vadinamas toks kiino judéjimas, kai tiesé, jungianti bet kuriuos du kiino taskus,
juda lygiagreciai.
Parodysime kiino, o taip pat ir kino taSky A ir B, sujungty tiese, judéjima (29 pav.).

<

29 pav. Kiino slenkamasis judéjimas

Matome, kad judant kiinui kartu juda ir ties¢ AB. Nuo kiino judéjimo priklausys ir tiesés
judéjimas. Taip pat galima teigti, kad nuo atkarpos AB judéjimo priklauso ir kiino judéjimas.
Jeigu Zinosime atkarpos AB padéti bet kuriuo laiko momentu, tai Zinosime ir kiino padeéti tuo
laiko momentu.

Atkarpos padéti erdvéje lemia taky A ir B padétis. Sia padéti nustato padéties vektoriai 4
ir 7y . TaSkus sujungiame vektoriumi 7, . IS vektoriy trikampio turime: rgz =7, +7yp,

Cia r4p = const — atstumas tarp taSky A ir B yra pastovus vektorius, nes nagrinéjamu atveju
nekinta nei jo dydis, nei kryptis.

IS (29 pav.) matome, kad taskuy B ir A trajektorijos yra tokos pat, tik nutolusios vienodu
atstumu, lygiu vektoriui 7,p. Turédami taSko A judéjimo désni 7, =7, (t), gauname

7g = 1)+ 7. Vektoring priklausomybé yra kiino slenkamojo judéjimo vektoring lygtis.
Suprojektave Sia priklausomybe | Dekarto koordinaciy aSis gausime kiino judéjimo lygtis,
iSreikStas koordinatiniu buidu:
xp = x4 (0)+ 1,
Yp = yA(t)+ly’
ip = ZA(I)'FZZ’

¢ia l,,1,1, —vektoriaus 7,5 projekcijos | xyz koordinaciy asis.



Taskuy A ir B greicius rasime diferencijuodami kiino slenkamojo judéjimo vektorines lygtis

. . 7 v v - . dr, ., dn r
laiko atzvilgiu dﬁ:ddA+d;i. Kadangi 7, = const , tai % =0, todeél dﬁ:ﬂ, arba
t t
vp =V,4. Matome, kad kiino tasky A ir B grei€iai yra vienodi.
Dar karta diferencijuodami gautg greiCiy lygti, gauname pagreiciy sarysi %:i‘;—f*, arba
t

ag =d 4. Vadinasi, kino tasky pagreiciai taip pat vienodi.

Taskai A ir B buvo laisvai parinkti, todél galima padaryti tokias iSvadas:

Slenkancio kiino visy tasky trajektorijos yra vienodos, o greiciai ir pagreiciai lygis ir
nukreipti i ta pacia pusg;

Kai kiinas slenka, pakanka nagrinéti tik vieno laisvai pasirinkto tasko judéjima, visi kiti kiino
taskai judés kaip ir nagrinéjamasis taskas, todél kiino slenkamojo judéjimo uzdavinys virsta vieno
tasko kinematikos uZdaviniu.



